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1. Опис навчальної дисципліни 

 

Найменування 

показників  

Галузь знань, 

спеціальність, 

спеціалізація, рівень 

вищої освіти 

Характеристика 

навчальної дисципліни 

денна форма 

навчання 

заочна форма 

навчання 

Загальна кількість: 

кредитів  – 4 

 

годин –120 

 

 

ІНДЗ* -  
 

Галузь знань 
12– інформаційні технології 

(шифр і назва) 

 

Спеціальність  
123 – комп’ютерна інженерія 

(код і назва) 

 

 

Спеціалізації: 

____________________ 
(назва) 

 

Рівень вищої освіти: 

другий (магістерський) 
 

Обов’язкова   

Рік підготовки: 

1-й - 

Семестр 

2-й - 

Лекції 

18 год.  год. 

Практичні, семінарські 

- год.  год. 

Лабораторні 

18 год.  год. 

Самостійна робота 

84 год.  год. 

у т.ч. ІНДЗ*: -            год. 

Форма підсумкового 

контролю:  

Іспит 

 

 

* – за наявності 
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2. Мета та завдання навчальної дисципліни 

Метою викладання дисципліни є вивчення елементів теорії автоматичного 

управління, організація типових регуляторів і контролерів, дослідження та 

проектування на їх основі систем управління технологічними процесами, 

промисловими об’єктами, інтелектуальних систем типу «розумний будинок».  

 

Завдання  -  

– ознайомлення студентів з основами теорії автоматичного управління; 

– вивчення типових ланцюгів та їх властивостей; 

– підготовка до виконання дипломних проектів та кваліфікаційних робіт, 

тематика яких пов’язана з дослідженням та проектуванням комп’ютерних 

систем управління. 

 

Процес вивчення дисципліни спрямований на формування елементів 

наступних компетентностей: 

ФК2. Здатність розробляти алгоритмічне та програмне забезпечення, 

компоненти комп’ютерних систем та мереж, Інтернет-додатків, 

мікроконтролерних систем з використанням сучасних методів і мов 

програмування, а також засобів і систем автоматизації проектування тощо, з 

урахуванням вимог до його якості, надійності та виробничих характеристик; 

ФК8. Здатність визначати характеристики та проводити дослідження 

поведінки складних об’єктів; 

ФК13. Здатність виконувати  дослідження, проектування, діагностику, 

налаштування  та оптимізацію систем на базі контролерів для побудови систем 

управління об’єктами та процесами. 

 

Очікувані результати навчання. У результаті вивчення навчальної 

дисципліни студент повинен набути наступних результатів навчання: 

РН6. Вміння виконувати програмну реалізацію алгоритмів розв’язання задач, 

розроблення системного та прикладного програмного забезпечення комп’ютерних 

систем та мереж 

РН18. Вміння використовувати типові контролери з урахуванням їх 

характеристик та особливостей для побудови систем управління об’єктами та 

процесами 

 

3. Зміст навчальної дисципліни 

Змістовний модуль 1. Елементи теорії автоматичних систем управління. 

Тема 1. Типові ланцюги автоматичного керування.  

Тема 2. Характеристики типових елементів. Передаточна характеристика, АЧХ, 

ФЧХ. 

Тема 3. Перехідні процеси та показники якості систем автоматичного управління, їх 

визначення та корекція. 
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Тема 4. Стійкість систем автоматичного управління. Алгебраїчні та геометричні 

методи визначення стійкості. 

Змістовний модуль 2. Типові регулятори та контролери. 

Тема 5. Принципи побудови типових контролерів для систем управління. 

Тема 6. Неперервні та дискретні системи управління. 

Тема 7. Дослідження та аналіз типових контролерів. 

Змістовний модуль 3. Використання та налаштування контролерів. 

Тема 8. Використання контролерів. 

Тема 9. П-, ПІ-, ПІД-регулятори, їх застосування та особливості. 

Тема 10. Поєднання контролерів з об’єктами автоматизації. 

Тема 11. Принципи налаштування та оптимізації сучасних систем управління. 

 

4. Структура навчальної дисципліни 
Назви тем Кількість годин 

Денна форма Заочна форма 

Усьог

о  

у тому числі Усього  у тому числі 

л п/с лаб ср  л п/с лаб ср 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 

Змістовний модуль 1. Елементи теорії автоматичних систем управління 
Тема 1  8 2   6      
Тема 2  12 2  4 6      
Тема 3  12 2  4 6      
Тема 4 11 1  4 6      
Разом за змістовим 

модулем 1 
43 7  12 24      

Змістовний модуль 2. Типові регулятори та контролери 
Тема 5 12 2   10      
Тема 6  12 2   10      
Тема 7 13 1  2 10      
Разом за змістовим 

модулем 2 
37 5  2 30      

Розділ 3. Використання та налаштування контролерів 
Тема 8 10 2   8      
Тема 9 11 2  2 8      
Тема 10 11 1  2 8      
Тема 11 7 1   6      

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 
Разом за змістовим 

модулем 1 
40 6  4 30      

Усього годин 120 18  18 84      

* – за наявності 

6. Теми практичних  занять 

Немає 
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7. Теми лабораторних  занять 

№ 

з/п 

Назва теми Кількість 

годин 

1 Складання передаточних функцій   4 

2 Дослідження типових ланцюгів 4 

3 Перетворення та аналіз схем зі зворотними зв’язками  2 

4 Побудова перехідних процесів. Аналіз стійкості 4 

5 Аналіз і побудова характеристик складних систем  4 

 

8. Самостійна  робота 

№ 

з/п 

Назва теми Кількість 

годин 

1 Типові ланцюги автоматичного керування. 6 

2 Характеристики типових елементів. Передаточна характеристика, 

АЧХ, ФЧХ. 
6 

3 Перехідні процеси та показники якості систем автоматичного 

управління, їх визначення та корекція. 
6 

4 Стійкість систем автоматичного управління. Алгебраїчні та 

геометричні методи визначення стійкості 
6 

5 Теорія побудови типових регуляторів та контролерів: пропорційні (П), 

пропорційно-інтегральні (ПІ), пропорційно-інтегрально-диференційні 

(ПІД) регуляторі 

6 

6 Елементи теорії оптимізації регуляторів 6 

7 Побудова на мікроконтролерах регуляторів та контролерів для 

типових застосувань 
6 

8 Принципи побудови типових контролерів для систем управління 6 

9 Неперервні та дискретні системи управління 6 

10 Дослідження та аналіз типових контролерів 6 

11 Використання контролерів 6 

12 П-, ПІ-, ПІД-регулятори, їх застосування та особливості 6 

13 Поєднання контролерів з об’єктами автоматизації 6 

14 Принципи налаштування та оптимізації сучасних систем 

управління 
6 

 Разом 84 

 

9. Індивідуальне навчально-дослідне завдання 

Немає  

 

 

10. Методи навчання 

Лекції, лабораторні заняття, самостійні роботи, консультації. 

 

11. Методи контролю 

Поточний контроль та підсумковий контроль (іспит). 
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12. Питання для підсумкового контролю 

1. Елементи теорії автоматичного управління. Типові ланцюги автоматичного 

керування. Характеристики типових елементів. Передаточна характеристика, АЧХ, 

ФЧХ. Перехідні процеси та показники якості систем автоматичного управління, їх 

визначення та корекція. Стійкість систем автоматичного управління. Алгебраїчні та 

геометричні методи визначення стійкості. Теорія побудови типових регуляторів та 

контролерів: пропорційні (П), пропорційно-інтегральні (ПІ), пропорційно-інтегрально-

диференційні (ПІД) регуляторі. Елементи теорії оптимізації регуляторів 

2. Типові регулятори та контролери. Принципи побудови типових контролерів 

для систем управління. Неперервні та дискретні системи управління. Дослідження 

та аналіз типових контролерів. 

3. Використання та налаштування контролерів. Використання контролерів. 

П-, ПІ-, ПІД-регулятори, їх застосування та особливості. Поєднання контролерів з 

об’єктами автоматизації. Принципи налаштування та оптимізації сучасних систем 

управління. 

 

13. Розподіл балів, які отримують студенти 
 

Орієнтовний приклад для екзамену 

 Поточний контроль Лабораторні 

роботи 

Підсумковий  

контроль 

Сума балів 

Розділ 1 Розділ 2 Розділ 3 

15 15 15 30 25 100 

 

 

Шкала оцінювання: національна та ECTS 

Сума балів за всі 

види навчальної 

діяльності 

Оцінка 

ECTS 

Оцінка за національною шкалою 

для екзамену, курсового 

проекту (роботи), практики 

для заліку 

90 – 100 А відмінно    

 

зараховано 
85-89 В 

добре  
75-84 С 

70-74 D 
задовільно  

60-69 Е  

35-59 FX 

незадовільно з 

можливістю повторного 

складання 

не зараховано з 

можливістю 

повторного складання 

0-34 F 

незадовільно з 

обов’язковим повторним 

вивченням дисципліни 

не зараховано з 

обов’язковим 

повторним вивченням 

дисципліни 

 

13. Методичне забезпечення 

1. Конспект лекцій  
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14. Рекомендована література 

Основна 

1. Власов, К.П. Теория автоматического управления. Основные положения. 

Примеры расчета: Учебное пособие / К.П. Власов. - Харьков: Гуман. Центр, 

2013. - 544 c. 

2. Гайдук, А.Р. Теория автоматического управления в примерах и задачах с 

решениями в MATLAB: Учебное пособие. 3-е изд., стер / А.Р. Гайдук, В.Е. 

Беляев и др. - СПб.: Лань, 2016. - 464 c. 

3. Ерофеев, А.А. Теория автоматического управления: Учебник для вузов / А.А. 

Ерофеев. - СПб.: Политехника, 2008. - 302 c. 

4. Кудинов, Ю.И. Теория автоматического управления (с использованием 

MATLAB - SIMULINK): Учебное пособие / Ю.И. Кудинов, Ф.Ф. Пащенко. - 

СПб.: Лань, 2016. - 256 c. 

5. Лукінюк М.В., Лукін В.Є., Шворов С.А., Гладкий А.М., Гунченко Ю.О., 

Ємельянов П.С. Контрольно-вимірювальні прилади систем керування 

(навчальний посібник). – Миколаїв: Вид-во «Тріада», 2016. 652 с. 

 

Додаткова 
1. Иванов А.А., Москвичев А.А., Кварталов А.Р. Проектирование 

нестандартного автоматического оборудования. Нижний Новгород, 

издательство НГТУ, 2004. 

2. Yurii Gunchenko, Sergey Shvorov, Volodymyr Lukin, Vitalii Mezhuyev. 

Intellectual Control System For Unmanned Energy Crop Combine // CEUR 

Workshop Proceedings, 2020. – Vol.  2683. – P. 21 – 24. 

3. Гунченко Ю.О., Лєнков Є.С., Чешун В.М., Прокопчук С.О. Дослідження і 

реорганізація структури цифрового об’єкта діагностування на основі граф-

моделі // Сучасна спеціальна техніка. – К., 2016. – № 2(45). – С.53 – 58. 

4. Гунченко Ю.О., Ємельянов П.С., Дзенкевич О.В. Ступеневе регулювання в 

стабілізаторах змінної напруги // Збірник наукових праць Військового 

інституту Київського національного університету імені Тараса Шевченка. – 

К., 2016. – № 51. – С. 35 – 41. 

5. Гунченко Ю.О., Шворов С.А., Халед Алаіасра, Савенчук В.В. Побудова 

траєкторій об’єктів в тренажерах диспетчерів управління повітряним рухом 

// Електротехнічні та комп’ютерні системи, м. Одеса, 2015. - № 19 (95). – С. 

276 – 280. 

6. Гунченко Ю.О. Метод структурного та параметричного синтезу систем 

передачі даних спеціального призначення // Збірник наукових праць 

Національної академії Державної прикордонної служби України ім. Б. 

Хмельницького. – Хмельницький, 2012. – № 58, Ч II. – С. 107 – 111. 

7. Шкуліпа П.А., Жердєв М.К., Лєнков С.В., Гунченко Ю.О. Шляхи і методи 

підвищення ефективності автономних автоматизованих систем технічного 

діагностування радіоелектронних пристроїв спеціального призначення // 

Сучасна спеціальна техніка, 2012. – № 3(30). – С. 69 – 74. 

8. Лєнков С.В. Автоматизація вирішення розрахункових задач у складних 

системах управління / С.В. Лєнков, Ю.О. Гунченко, С.П. Гришин, І.М. 

http://www.toroid.ru/ivanovAA.html
http://www.toroid.ru/ivanovAA.html
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Плосконос // Вісник Хмельницького національного університету. Економічні 

науки. Хмельницький, 2012. - № 3. – С.31 – 35. 

9. Гунченко Ю.О. Пристрій регулювання змінної напруги з системою 

автоматичного регулювання, що перебудовується / Ю.О. Гунченко, А.В. 

Сєлюков, К.Ф. Боряк // Інформатика  та математичні методи в моделюванні. 

– Одеса, 2012. – Т. 2, № 1. С.58 – 63. 

 
 

15. Електронні інформаційні ресурси 
 

1. https://www.youtube.com/watch?v=6T70jC4qZwo 

2. https://www.youtube.com/watch?v=pGrj-PD283s 

3. https://www.youtube.com/watch?v=KApDB-NAYRk 

4.  

5. https://www.siemens-pro.ru/asutp 

 

 

https://www.youtube.com/watch?v=6T70jC4qZwo
https://www.youtube.com/watch?v=pGrj-PD283s
https://www.youtube.com/watch?v=KApDB-NAYRk
https://www.siemens-pro.ru/asutp
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